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MMQ 400-2

Ne netanu: 5440787

TexHu4yeckue XapaKTepucTukun

Pos.-/Meas. path X-axis

CKOPOCTb no3nunuoHupoBaHus

(Mm/c), ocb X

Pos.-/Meas. path Z-axis
Positioniergeschwindigkeit Z-
Achse
Positioniergeschwindigkeit C-
Achse

Linearauflosung X-Achse
(interpoliert)

Linearauflosung Z-Achse
(interpoliert)

280 mm
0.5-30 mm/s

900 mm
0.5-100 mm/s

0.2-20 1/min

5nm

5nm

Geradheitsabweichung X-Achse 0,5 m/100 mm

Straightness deviation Z-axis
Workpiece diameter max.
Netzspannung

Netzfrequenz

Twn WynoBoi cucTeMbl

CTon ¢ perynupoBKoit
LLeHTPUPOBAHUA U HaKJIOHa

[AuameTp cTona (Mm)
Table load max.
Besondere Ausstattung
Pa6ouyas TeMnepatypa

TemnepaTypa npu xpaHeHUU n
TPaHCMOPTUPOBKE

Bna)kHocTb (TeKcT)
Schalldruckpegel
Gewicht Grundgerat

anHaAﬂe)KHOCTM

N2 ana 3akasa

Rel_MarForm

0,75 pm/100 mm
270 mm
90-240V

50/ 60 Hz
Tactile 1D
aBTOMaTUYECKMN

285 mm

40 kg

Motorized tailstock
20°C

-10°Cto 50 °C

max. 85 % rel. Luftfeuchte; nicht kondensierend
<70dB(A)
300 kg
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