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TexHu4yeckue XapaKTepucTukun

Pos.-/Meas. path X-axis

CKOPOCTb no3nuuoHupoBaHus

(Mm/c), ocb X

Pos.-/Meas. path Z-axis
Positioniergeschwindigkeit Z-
Achse
Positioniergeschwindigkeit C-
Achse

Linearauflosung X-Achse
(interpoliert)

Linearauflosung Z-Achse
(interpoliert)

180 mm
0.5-30 mm/s

350 mm
0.5-100 mm/s

0.2-20 1/min

5nm

5nm

Geradheitsabweichung X-Achse 0,5 m/100 mm

Straightness deviation Z-axis
Workpiece diameter max.
Netzspannung

Netzfrequenz

Twn LWynoBoW CUCTEMbI

CTon ¢ perynupoBKoi
LLeHTPUPOBAHUA U HAKJIOHa

[AuameTp cTona (Mm)
Table load max.
Pa6ouyasi TeMneparypa

TeMnepaTypa npu XxpaHeHUU 1
TPaHCMOPTUPOBKeE

Bna)HocTb (TeKcT)
Schalldruckpegel
Gewicht Grundgerat

MpuHapgneXxHocTH

N2 ana 3akasa

Rel_MarForm

0,75 pm/100 mm

270 mm

90-240V

50/ 60 Hz

Tactile 1D
BPYYHYHO/aBTOMATHNYECKN

285 mm

60 kg

20°C
-10°Cto 50 °C

max. 85 % rel. Luftfeuchte; nicht kondensierend
<70dB(A)
245 kg
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