UHdopmauus 06 nspgenum

lNpeunsnoHHana TpexmMmepHas usmepurtenbHaa cuctema MarForm

MarForm MFU 200

N2 netanu: 5440580

e

T MFU 200
'

TexHuyeckue XapaKTepUCTUKu

Pos.-/Meas. path X-axis

CKOpPOCTb MO3ULUOHUPOBaHUSA
(mm/c), ocb X

Pos.-/Meas. path Z-axis

Positioniergeschwindigkeit Z-
Achse

Positioniergeschwindigkeit C-
Achse

PaspelueHue gnsa yrna (kana)
Geradheitsabweichung X-Achse
Straightness deviation Z-axis

OTKJ/IOHEHUe TOpL,0BOro 6meHns
(MKM + MKM/MM u3mep.
paguyca) *

Positioning uncertainty X-axis

Positionierunsicherheit Z-
Achse

Netzspannung
Netzfrequenz
Tun wynoBow cucTeMbl

CTon Cc perynMpoBKom
LLeHTPUPOBAHUA U HaK/IOHa

AuameTp cTona (Mm)
Table load max.
Pa6ouasa TemnepaTypa

TeMnepaTypa npu XpaHeHUU 1
TPaHCMOPTUPOBKeE

Bna)kHocTb (TeKcT)
Schalldruckpegel

Gewicht Grundgerat

B KOMMIeKTe NOCTaBKU (TEKCT)

200 mm
0.1-100 mm/s

320 mm
0.1-100 mm/s

0.1-200 1/min

0,0001°

0,075 um/Messweg (nach DIN EN ISO 1101)
0,7 pm/Messweg (nach DIN EN ISO 11071)
0.02 + 0.0002

2 pm (nach VDI/DGQ 3441) / 0,5 pm (mit Tasterriickfihrung)
2 pm (nach VDI/DGQ 3441) / 1 um (mit Tasterriickfihrung)

230V

50 Hz

Taktil 1D
aBTOMAaTUYECKMI

180 mm

20 kg

20°C
-10°Cto 50 °C

max. 70 % rel. Luftfeuchte; nicht kondensierend
<70 dB(A)

850 kg

Probe system T7W
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